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O PLHE ! a primeira combina"#o do mundo de redutores de 

precis#o e Econ$mica. Os rolamentos c$nicos pr!-carregados 

de nosso redutor planet%rio garantem alta rigidez, mesmo 

sob grandes cargas. A veda"#o que desenvolvemos constitui a 

prote"#o perfeita contra poeiras e jatos de %gua.

 +,"&)+&(##"95!(:#1&)#&)+,)&
/)23!,"/&.45#),5/("&+)&!"$;(#5#&
45&./)!(+(:#&%&45&/)#,5;(4(252
El PLHE es la primera combinaci&n de reductor econ&mico y 

reductor de precisi&n del mundo. Los rodamientos de rodillos 

c&nicos precargados de nuestro reductor de planetarios 

garantizan una elevada rigidez, incluso bajo cargas m%ximas. 

El sellado de desarrollo propio protege perfectamente contra 

el polvo y los chorros de agua.

Mont%vel em todas as posi"'es espaciais

Ajuste individual do ( ange de adapta"#o do motor

Sem manuten"#o devido a lubri) ca"#o para toda a vi da

Sentido de rota"#o igual

Diversas op"'es de eixo de sa*da

Sistemas de ) xa"#o otimizados pela in!rcia de mass a

Engrenagem precisa

Se puede montar en cualquier posici&n

Adaptaci&n individual de la brida de entrada al mot or

Libre de mantenimiento, gracias a la lubricaci&n de  por vida

Sentido de giro bi-direccional

Numerosas variantes de eje de salida

Sistemas de ) jaci&n con momento de inercia optimiz ado

Dentado preciso
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El PLHE soporta incluso las condiciones 
m%s adversas. El sellado con ret!n radial 
de eje precargado que hemos desarrollado 
previene tambi!n la entrada de polvo y de 
chorros de agua. Gracias a su ingenioso 
dise+o, que le dota del grado de protecci&n 
IP 65, est% perfectamente protegido.

'"&$)>"/&2)&5$;"+&$3#2"+

El PLHE es la primera combinaci&n de 
reductor econ&mico y reductor de precisi&n 
del mundo. A/na unas altas prestaciones 
con un coste de compra reducido, se trata 
de la simbiosis perfecta.

<)/=)(,5$)#,)&9)252"

O PLHE suporta as mais adversas con-
di"'es. A veda"#o concebida por n&s com 
an!is radiais pr!-carregados tamb!m 
resiste a poeira e jatos de %gua. Perfeita-
mente protegido com a classe de prote"#o 
IP 65, gra"as 0 constru"#o inteligente.

?"25$()#,"&2)&+54(25&.5/5&
4"+&!5+"+&2)&!5/05&.)+525

Los rodamientos de rodillos c&nicos 
precargados del PLHE garantizan una 
elevada rigidez. Los rodamientos de 
salida se mantienen sin juego incluso 
con sentidos de marcha alternantes. 
Ni siquiera las cargas afectan someten 
a este reductor.

@&$)4A"/&2)&2"(+&$3#2"+

O PLHE ! a primeira combina"#o do mundo 
de redutores de precis#o e Econ$mica. 
Ele combina o alto desempenho com custos 
de aquisi"#o e) cientes 1 a combina"#o 
perfeita.

?"45$)#,"&2)&+5B25&.5/5&
!5/05+&.)+525+

Os rolamentos c$nicos pr!-carregados 
no PLHE garantem um elevado grau de 
rigidez. Mesmo com mudan"as da 
dire"#o, os rolamentos de sa*da perma-
necem sem folgas. Nem mesmo cargas 
permanentes for"am estas transmiss'es.

35



 !"
#

 !"#

Code Caracteristicas do Redutor
Valores caracter!sticos 
del reductor

PLHE060 PLHE080 PLHE120 z (1)

Vida /til Vida /til t L h 32.222

E)ci7ncia com carga m%xima89: E)ciencia bajo plena carga 89: ; <
=> ?

=6 9

Temperatura de opera"#o m*nima Temperatura de servicio m*n. T min
@C

-95

Temperatura de opera"#o m%xima Temperatura de servicio m%x. Tmax =2

Grau de prote"#o Grado de protecci&n IP 65

S Lubri)ca"#o Padr#o Lubricaci&n est%ndar Graxa B Grasa

F
Lubri)ca"#o para  
ind/stria aliment*cia

Lubricaci&n para 
industria alimentaria

Graxa B Grasa

L
Lubri)ca"#o para 
temperatura baixa 83:

Lubricaci&n para 
bajas temperaturas 83: Graxa B Grasa

Posi"#o de instala"#o Posici&n de montaje qualquer B cualquiera

S Folga padr#o Holgura interna est%ndar j t arcmin
J ?2 J > J > ?

J ?9 J = J = 9

Rigidez de tor"#o 89: Rigidez a la torsi&n89: cg
Nm B

arcmin
9,9 - 3,2 6,2 - K,2 ?3,4 - ?K,2 ?

9,3 - 3,2 6,? - K,2 ?3,> - ?K,2 9

Peso do Redutor Peso del reductor m G kg
?,4 9,> 6,K ?

?,6 3,4 K,K 9

S Super)cie pad#o Super)cie est%ndar
Carca"aQ A"o carbono U Carbonitreta"#o e anti-corro s#o 8preto: 

CarcasaQ Acero U nitrocarburizado y post-oxidado 8negro:
Ru*do de funcionamento 84: Ruido de funcionamiento 84: Wg dX8A: 5K 62 65
Momento de tor"#o m%x.  
em rela"#o ao (ange de  
acionamento do Redutor 85:

Par de (exi&n m%ximo  
referido a la brida de entrada  
del reductor 85:

Mb Nm K ?6 42

Precis#o do (ange do motor Precisi&n de la brida del  motor DIN 49=55-N

Carga do eixo de sa!da Carga sobre el eje de salida P LHE060 PLHE080 PLHE120 z (1)

For"a radial para 92.222 h 86:8>: Fuerza radial para 92.222 h 86:8>: Fr 92.222 h

N

3922 5522 6222

For"a axial para 92.222 h 86:8>: Fuerza axial para 92.222 h86:8>: Fa 92.222 h 4422 6422 K222

For"a radial para 32.222 h 86:8>: Fuerza radial para 32.222 h 86:8>: Fr 32.222 h 3922 4K22 5422

For"a axial para 32.222 h 86:8>: Fuerza axial para 32.222 h86:8>: Fa 32.222 h 3=22 5>22 >222

For"a radial est%tica8>:8K: Fuerza radial est%tica8>:8K: Fr Stat 3922 5522 6222

For"a axial est%tica8>:8K: Fuerza axial est%tica8>:8K: Fa Stat 4422 6422 K222
Torque de inclina"#o para 
92.222 h 86:8K: Par de vuelco para 92.222 h 86:8K: MY 92.222 h

Nm
?=? 3K3 4KK

Torque de inclina"#o para 
32.222 h 86:8K: Par de vuelco para 32.222 h 86:8K: MY 32.222 h ?=? 335 43=

Momento de inercia Momento de inercia PLHE060 PLHE080 PLHE120 z (1)

Momento de inercia 89: Momento de inercia 89: Z kgcm[
2,26= - 2,?>K 2,3>2 - 2,>>5 ?,3=2 - 9,4K6 ?

2,264 - 2,?35 2,35> - 2,63K ?,3>K - 9,396 9

C52"+&,-!#(!"+ C5,"+&,-!#(!"+

8?: Numero de est%gios
89: Os valores que dependem da transmiss#o podem ser consultados  

no Tec Data Finder em www.neugart.com
83: Tmin \ -42@C. Temperatura ideal de servi"o m%x. 52@C
84: N*vel de ru*do ac/stico na dist]ncia de ?m^ medido numa rota"#o de acionamento 

de n?\3222 min -? sem carga^ i\5
85: Peso m%x. do motor_ em kg \ 2.9 x Mb B Comprimento do motor em m 

_ com distribui"#o sim!trica do peso do motor 
_ com posi"#o de montagem horizontal e estacion%ria

86: As indica"'es referem-se 0 rota"#o do eixo de sa*da de n 9\?22 min -?

8>: Referente ao centro do eixo de sa*da
8K: Valores divergentes 8parcialmente superiores: nas altera"'es de T 9N, Fr, Fa,  

assim como, ciclo e vida /til do rolamento. Disposi"#o espec*fica de aplica"#o  
com NCP U www.neugart.com

8?: N/mero de etapas
89: Los valores dependientes de la relaci&n de transmisi&n se pueden consultar en el 

Tec Data Finder U www.neugart.com
83: Tmin \ -42@C. Temperatura de servicio &ptima m%x. 52@C
84: Nivel de ruido a una distancia de ? m^ medido para una velocidad de entrada 

n?\3222 min -? sin carga^ i\5
85: Peso m%x. del motor_ en kg \ 2.9 x Mb B Long. motor, en m 

_ para una distribuci&n sim!trica del peso del motor 
_ para una posici&n de montaje horizontal y estacionaria

86: Estos valores est%n referidos a una velocidad del eje de salida n9\?22 min -?

8>: Referido al centro del eje de salida
8K: Valores diferentes 8 algunos superiores: al modificar T 9N, Fr, Fa, as* como el ciclo y la 

vida /til del rodamiento. Dimensionado espec*fico para cada aplicaci&n con NCP U 
www.neugart.com

36



 !"
#

 !"#

Torques de sa!da Pares de salida PLHE060 PLHE080 PLHE120 i (1) z(2)

Torque nominal de sa*da83:84: Par de salida nominal83:84: T9N Nm

9K K5 ??5 3

?

3K ??5 ?55 4

42 ??2 ?=5 5

95 65 ?35 >

?K 52 ?92 K

?5 3K =5 ?2

44 ?32 9?2 =

9

44 ?92 962 ?9

44 ??2 932 ?5

44 ?92 962 ?6

44 ?92 962 92

42 ??2 932 95

44 ?92 962 39

42 ??2 932 42

?K 52 ?92 64

?5 3K =5 ?22

Torque de sa*da m%x.84:85: Par de salida m%x.84:85: T9max Nm

45 ?36 ?K4 3

?

6? ?K4 94K 4

64 ?>6 3?9 5

42 ?24 9?6 >

9= K2 ?=9 K

94 6? ?59 ?2

>2 92K 336 =

9

>2 ?=9 4?6 ?9

>2 ?>6 36K ?5

>2 ?=9 4?6 ?6

>2 ?=9 4?6 92

64 ?>6 36K 95

>2 ?=9 4?6 39

64 ?>6 36K 42

9= K2 ?=9 64

94 6? ?59 ?22

C52"+&,-!#(!"+ C5,"+&,-!#(!"+

8?: Redu"#o 8i\n ?Bn9:
89: Numero de est%gios
83: Disposi"#o espec*fica de aplica"#o com NCP U www.neugart.com
84: Valores para chaveta 8c&digo `A{:Q para carga limiar
85: Permitido para 32.222 rota"'es do eixo de sa*da^ consulte a p%gina ?36

8?: Relaciones de transmisi&n 8i\n ?Bn9:
89: N/mero de etapas
83: Dimensionado espec*fico para cada aplicaci&n con NCP U www.neugart.com
84: Valores para chaveta 8c&digo `A{:Q para carga fluctuante
85: Valido para 32.222 revoluciones del eje de salida^ ver p%gina ?3>

3>
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Rota"#es de acionamento Velocidades de entrada PLHE06 0 PLHE080 PLHE120 i (1) z(2)

Rota"#o de acionamento 
t!rmico m!dia T 9N e S?84:85:

Velocidad t!rmica media  
de entrada con T 9N y S?84:85: n?N min-?

9=5286: 945286: 9?5286: 3

?

352286: 9>2286: 942286: 4

492286: 395286: 962286: 5

4522 4222 3522 86: >

4522 4222 3522 86: K

4522 4222 3522 ?2

452286: 422286: 325286: =

9

4522 4222 86: 392286: ?9

4522 4222 3522 86: ?5

4522 4222 3522 86: ?6

4522 4222 3522 86: 92

4522 4222 3522 95

4522 4222 3522 39

4522 4222 3522 42

4522 4222 3522 64

4522 4222 3522 ?22
Rota"#o m%xima  
de acionemento 84:

Velocidad mec%nica  
m%x. de entrada84: n?Limit min-? ?3222 >222 6522

Torques de sa!da Pares de salida PLHE060 PLHE080 PLHE120 i (1) z(2)

Torque de parada 
de emerg7ncia 83:

Par de salida  
en emergencia 83: T9Stop Nm

66 ?K2 3=2 3

?

KK 942 592 4

K2 992 522 5

K2 ?>K 342 >

K2 ?=2 3K2 K

K2 922 4K2 ?2

KK 962 522 =

9

KK 942 592 ?9

KK 992 522 ?5

KK 942 592 ?6

KK 942 592 92

K2 992 522 95

KK 942 592 39

K2 992 522 42

K2 ?=2 3K2 64

K2 922 4K2 ?22

8?: Redu"#o 8i\n ?Bn9:
89: Numero de est%gios
83: ?222 vezes permitido
84: Disposi"#o espec*fica de aplica"#o das rota"'es  

com NCP U www.neugart.com
85: Defini"#o consulte a p%gina ?36
86: Rota"#o de acionamento t!rmico m!dia em 52< T 9N e S?

8?: Relaciones de transmisi&n 8i\n ?Bn9:
89: N/mero de etapas
83: Valido ?222 veces
84: Dimensionado de velocidades espec*ficas para cada aplicaci&n  

con NCP U www.neugart.com
85: Definiciones ver p%gina ?3>
86: Velocidad t!rmica media de entrada con 52< T 9N y S?

 !"# C52"+&,-!#(!"+ C5,"+&,-!#(!"+
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Desenho (1) Geometr!a (1) PLHE060 PLHE080 PLHE120 z (2) Code

Di]metro da fura"#o de )xa"#o Di%metro de amarres de  salida D? 6K - >5 K5 ?92

Furo de montagem sa*da Agujero de montaje de salida D 9 4x 5,5 6,5 =,2

Di]metro do eixo sa*da Di%metro del eje de salida D3 k 6 ?6 99 39

Xase do eixo de sa*da Raiz del eje de salida D4 35 42 45

Di]metro de centragem de sa*da Di%metro de centraje de salida D5 g> 62 >2 =2

Di]metro da carca"a Di%metro de carcasa D6 62 K2 ??5

Dimens#o diagonal sa*da Dimension diagonal de salida D> =9 ?22 ?42

Comprimento do (ange de sa*do Secci&n de la brida de  salida W? | >2 K2 ??2

Comprimento total m*n. Longitud total m*n. L?
?9> ?5=,5 ?==,5 ?

?42 ?>> 99> 9

Comprimento da carca"a Longitud carcasa L9
55 6=,5 64 ?

6>,5 K>,5 =?,5 9

Comprimento do eixo sa*da Longitud del eje de salida L3 4K 56 KK
Profundidade de centragem 
sa*da

Profundidad del centraje de 
salida L> ?= ?>,5 9K

Espessura do (ange sa*da Grosor de la brida de salid a LK > K ?2

Di]metro do eixo de entrada Di%metro del sistema de amarre 
de entrada D96

Mais informa"'es na p%gina ?95 
M%s informaci&n en la p%gina ?95

Di]metro eixo do motor  j6Bk6 Di%metro del eje motor  j6Bk6 D92

As dimens'es variam de acordo com o (ange 
do motorBredutor. 

As dimens'es do (ange de acionamento espec*)cas 
do motor podem ser consultadas no Tec Data Finder 
para cada motor em espec*)co em www.neugart.com

 
Las medidas var*an en funci&n de la brida 

del motorBreductor. 
Las geometr*as de brida de entrada espec*)cas de ca da 

motor se pueden consultar de forma espec*)ca para 
cada motor en el Tec Data Finder bajo www.neugart.c om

Comprimento m%ximo permitido 
para o eixo do motor

Longitud m%x. admitida del eje 
motor

L92
Comprimento minimo permitido 
para o eixo do motor

Longitud m*n admitida del eje 
motor

Di]metro de centragem de 
entrada Di%metro del centraje de entrada D9?

Comprimento da centragem de 
entrada

Profundidad del centraje de 
entrada L9?

Di]metro do furo circular  
acionamento

Di%metro de los amarres de 
entrada D99

Comprimento do (ange do motor Longitud brida motor L99

Dimens#o diagonal acionamento Desplazamiento del eje D93
Rosca x Profundidade  
de montagem Rosca de montaje x profundidad G3 4x

Wuadrado do (ange Secci&n de la brida de entrada W3 |
Eixo de sa*da com chaveta 
8DIN 6KK5-?:

Eje de salida con chavetero 
8DIN 6KK5-?: A 5x5x95 A 6x6x9K A ?2xKx52

A

Chaveta 8DIN 6KK5-?: Anchura de chaveta 8DIN 6KK5-?: X? 5 6 ?2
Altura do eixo incluindo a chaveta 
8DIN 6KK5-?:

Altura del eje con chaveta 
8DIN 6KK5-?: H? ?K 94,5 35

Comprimento do eixo at! o corpo Longitud del eje desde centraje L4 9K 36 5K

Comprimento da chaveta Longitud de la chaveta L5 95 9K 5 2

Dist]ncia do )m do eixo Distancia desde el extremo del eje L6 9 4 4
Furo de centragem 
8DIN 339, Forma DR:

Punto de centrado 
8DIN 339, forma DR: } M5x?9,5 MKx?= M?9x9K

Eixo de sa*da liso Eje de salida liso

B
Comprimento do eixo at! o corpo Longitud del eje desde centraje L4 9K 36 5K

D1

Q1

D7

D2

L20

L21

L8

L1

Q3 

G3 

D22 

D23
 

L2

L7 L4

D
3

D
6

D
20

D
26

D
21 D
4

D
5

L3L22

C($)#+D)+ C($)#+("#)+

Representa"#o corresponde a um PLHE262 B de ? est%gio B Eixo de sa*da liso B ?? mm Acoplamento B Flange de adapta"#o U ~ma pe"a B X5 Tipo de flange motor 
La representaci&n corresponde a un PLHE262 Bde una etapa B Eje de salida liso B ?? mm Sistema de amarre B Ajuste del motor U ? pieza B X5 Tipo de brida motor

Todas as outras variantes podem ser consultadas no Tec Data Finder em www.neugart.com U Todas las dem%s variantes se pueden descargar del Tec Data Finder bajo www.neugart.com

8?: As medidas em mm
89: Numero de est%gios

8?: Las medidas en mm
89: N/mero de etapas

3=


