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Nosso HLAE ! "nico: ! o primeiro redutor planet#rio do mundo 

com Hygienic Design certi$ cado % & ex'vel, sem parafusos radiais, 

potente, simples e r#pido de limpar. Ele foi conceb ido para 

aplica()es em #reas sens'veis, como produtos farmac *uticos, 

cosm!ticos e alimentos.

Nuestro HLAE es "nico: se trata del primer reductor planetario 

del mundo con Dise+o Higi!nico certi$ cado % & exib le, sin tornillo 

radial, potente y aun as' de limpieza sencilla y r# pida. Ha sido 

desarrollado espec'$ camente para aplicaciones en # reas sensi-

bles, como los sectores farmac!utico, cosm!tico y a limentario.

Mont#vel em todas as posi()es espaciais

Ajuste individual do & ange de adapta(/o do motor

Sem manuten(/o devido a lubri$ ca(/o para toda a vi da

Sentido de rota(/o igual

Diversas op()es de eixo de sa'da

Engrenagem precisa

Veda()es FFKM para elevada resist*ncia 
qu'mica e resist*ncia ao calor, por pedido

Se puede montar en cualquier posici0n

Adaptaci0n individual de la brida de entrada al mot or

Libre de mantenimiento, gracias a la lubricaci0n de  por vida

Sentido de giro bi-direccional

Numerosas variantes de eje de salida

Dentado preciso

Sobre solicitud, juntas de FFKM, para una mayor res istencia 
a las sustancias qu'micas y a las temperaturas elev adas

81'4%#&.'/$+,&-./'+$'012%$-2/#.'
&.%'(#)$9.' #"#:%#&.'&$/-#6#&2+.;'#+<%$.'
02/2'.0$/2&#.%$)'+$'1#50#$=2')$",/2)
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O HLAE n/o precisa de parafusos radiais. 
Ele oferece a m#xima & exibilidade para 
liga(/o do redutor planet#rio Hygienic 
Design a um motor. Isso garante uma 
superf'cie absolutamente livre de v/os, 
sem restri()es.

@#50$=2'/30#+2'$')$",/2

A superf'cie polida por eletr0lise ! uma 
caracter'stica-chave de nosso redutor 
planet#rio HLAE. Isso supera os padr)es 
de higiene comuns e permite ainda uma 
limpeza ass!ptica r#pida, mesmo sob alta 
press/o.

A$",/2%B2'&$/-#6#&2+2

Nosso HLAE ! "nico no mundo. 2 o pri-
meiro redutor planet#rio certi$ cado por 
3-A RPSCQC. 2 ideal para a produ(/o 
na ind"stria alimentar, farmac*utica ou 
cosm!tica.

C.%-2"$5'02/-#&,12/5$%-$'
61$DE?$1

O kit de veda()es do HLAE, de montagem 
livre, oferece a m#xima prote(/o higi*nica e 
! usado universalmente para diferentes es-
pessuras de paredes. Ele oferece a m#xima 
& exibilidade para adapta(/o 4 m#quina.

>%#&.'!'/$+.%+.'1.'5#/$'0./'
+.%+$'1.'5#/$

El HLAE no necesita tornillo radial. Gracias 
a ello le permite una & exibilidad m#xima 
en la conexi0n del reductor planetario de 
Dise+o Higi!nico con su motor. De esta 
forma queda garantizada sin restricciones 
una super$ cie totalmente libre de espacios 
muertos.

A$'1#50#2'&.%'/20#+$='!'
)$",/#+2+

La super$ cie electropulida es una caracter'-
stica principal de nuestro reductor de plane-
tarios HLAE. Por consiguiente, supera los 
est#ndares de higiene habituales y permite 
as' realizar con rapidez una limpieza as!pti-
ca, incluso bajo alta presi0n.

A$",/#+2+'&$/-#6#&2+2

Nuestro HLAE es "nico en el mundo. 
Se trata del primer reductor planetario 
certi$ cado seg"n 3-A RPSCQC. 
Por consiguiente, resulta id0neo para la 
producci0n en las industrias alimentaria, 
farmac!utica o cosm!tica.

($'5.%-2F$'02/-#&,12/5$%-$'
61$D#G1$

El kit de sellado libremente posicionable del 
HLAE proporciona una protecci0n higi!nica 
m#xima y encuentra, por consiguiente, apli-
caci0n universal para diferentes espesores 
de pared. Gracias a ello permite una & exi-
bilidad m#xima en lo que a la conexi0n a la 
m#quina se re$ ere.
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Code Caracteristicas do Redutor
Valores caracter!sticos 
del reductor

HLAE070 HLAE090 HLAE110 z (1)

Vida "til Vida "til t L h 35.555

E$ci*ncia com carga m#xima 67; E$ciencia bajo plena carga 67; < =
98 1

9> 7

Temperatura de opera(/o m'nima Temperatura de servicio m'n. T min
?C

-7@

Temperatura de opera(/o m#xima Temperatura de servicio m#x. T max 95

Grau de prote(/o Grado de protecci0n IPB9K

F
Lubri$ca(/o para 
ind"stria aliment'cia

Lubricaci0n para 
industria alimentaria

Graxa J Grasa

Posi(/o de instala(/o Posici0n de montaje qualquer J cualquiera

S Folga padr/o Holgura interna est#ndar j t arcmin
U 15 U > U > 1

U 17 U 9 U 9 7

Rigidez de tor(/o 67; Rigidez a la torsi0n67; cg
Nm J

arcmin
1,@ - 7,1 3,9 - @,7 9,> - 13,1 1

1,@ - 7,1 W,5 - @,7 9,9 - 13,1 7

Peso do Redutor Peso del reductor m G kg
7,1 3 8,> 1

7,W 3,> 11 7

S Super$cie pad/o Super$cie est#ndar
Carca(a: A(o inoxid#vel 1.WW5W % Eletropolimento 6Ra U 5,8 Xm; 
Carcasa: Acero inoxidable 1.WW5W % electropulido 6Ra U 5,8 Xm;

Ru'do de funcionamento 63; Ruido de funcionamiento 63; Qg dY6A; @8 B5 B@
Momento de tor(/o m#x.  
em rela(/o ao &ange de  
acionamento do Redutor 6@;

Par de &exi0n m#ximo  
referido a la brida de entrada  
del reductor 6@;

Mb Nm 8 1B W5

Precis/o do &ange do motor Precisi0n de la brida del  motor DIN W7977-N

Carga do eixo de sa!da Carga sobre el eje de salida H LAE070 HLAE090 HLAE110 z (1)

For(a radial para 75.555 h 6@;6B; Fuerza radial para 75.555 h 6@;6B; Fr 75.555 h

N

W@5 955 1W@5

For(a axial para 75.555 h 6@;6B; Fuerza axial para 75.555 h6@;6B; Fa 75.555 h @@5 1@55 7@55

For(a radial para 35.555 h 6@;6B; Fuerza radial para 35.555 h 6@;6B; Fr 35.555 h W55 B55 17@5

For(a axial para 35.555 h 6@;6B; Fuerza axial para 35.555 h6@;6B; Fa 35.555 h @55 1555 7555

For(a radial est#tica 6B;6>; Fuerza radial est#tica 6B;6>; Fr Stat 1555 17@5 @555

For(a axial est#tica 6B;6>; Fuerza axial est#tica6B;6>; Fa Stat 1755 1B55 3855
Torque de inclina(/o 
para 75.555 h 6@;6>; Par de vuelco para 75.555 h 6@;6>; MK 75.555 h

Nm
77 W9 159

Torque de inclina(/o 
para 35.555 h 6@;6>; Par de vuelco para 35.555 h 6@;6>; MK 35.555 h 19 33 9W

Momento de inercia Momento de inercia HLAE070 HLAE090 HLAE110 z (1)

Momento de inercia 67; Momento de inercia 67; Z kgcm[
5,5BW - 5,13@ 5,395 - 5,>>5 1,355 - 7,B35 1

5,5BW - 5,131 5,395 - 5,>W5 1,355 - 7,B75 7

61; Numero de est#gios
67; Os valores que dependem da transmiss/o podem ser consultados  

no Tec Data Finder em www.neugart.com
63; N'vel de ru'do ac"stico na dist\ncia de 1m] medido numa rota(/o de acionamento 

de n1^3555 min -1 sem carga] i^@
6W; Peso m#x. do motor_ em kg ^ 5.7 x M b J Comprimento do motor em m 

_ com distribui(/o sim!trica do peso do motor 
_ com posi(/o de montagem horizontal e estacion#ria

6@; As indica()es referem-se 4 rota(/o do eixo de sa'da de n 7^155 min -1

6B; Referente ao centro do eixo de sa'da
6>; Valores divergentes 6parcialmente superiores; nas altera()es de T 7N, Fr, Fa,  

assim como, ciclo e vida "til do rolamento. Disposi(/o espec'fica de aplica(/o  
com NCP % www.neugart.com

61; N"mero de etapas
67; Los valores dependientes de la relaci0n de transmisi0n se pueden consultar en el 

Tec Data Finder % www.neugart.com
63; Nivel de ruido a una distancia de 1 m] medido para una velocidad de entrada 

n1^3555 min -1 sin carga] i^@
6W; Peso m#x. del motor_ en kg ^ 5.7 x M b J Long. motor, en m 

_ para una distribuci0n sim!trica del peso del motor 
_ para una posici0n de montaje horizontal y estacionaria

6@; Estos valores est#n referidos a una velocidad del eje de salida n 7^155 min -1

6B; Referido al centro del eje de salida
6>; Valores diferentes 6 algunos superiores; al modificar T 7N, Fr, Fa, as' como el ciclo y la 

vida "til del rodamiento. Dimensionado espec'fico para cada aplicaci0n con NCP % 
www.neugart.com

(2+.)'-:&%#&.) (2-.)'-:&%#&.)
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Torques de sa!da Pares de salida HLAE070 HLAE090 HLAE110 i (1) z(2)

Torque nominal de sa'da 63;6W; Par de salida nominal63;6W; T7N Nm

78 8@ 11@ 3

1

33 8> 1@@ W

35 87 1>1 @

7@ B@ 13@ >

18 @5 175 8

1@ 38 9@ 15

33 8> 1@> 9

7

33 85 1>1 17

33 87 1>1 1@

33 8> 1>1 1B

33 8> 1>1 75

35 87 1>1 7@

33 8> 1>1 37

35 87 1>1 W5

18 @5 175 BW

1@ 38 9@ 155

Torque de sa'da m#x. 6W;6@; Par de salida m#x.6W;6@; T7max Nm

W@ 13B 18W 3

1

@3 1W5 7W8 W

W8 131 7>W @

W5 15W 71B >

79 85 197 8

7W B1 1@7 15

@3 1W5 7@1 9

7

@3 1W5 7>W 17

@3 131 7>W 1@

@3 1W5 7>W 1B

@3 1W5 7>W 75

W8 131 7>W 7@

@3 1W5 7>W 37

W8 131 7>W W5

79 85 197 BW

7W B1 1@7 155

61; Redu(/o 6i^n 1Jn7;
67; Numero de est#gios
63; Disposi(/o espec'fica de aplica(/o com NCP % www.neugart.com
6W; Valores para chaveta 6c0digo `A{;: para carga limiar
6@; Permitido para 35.555 rota()es do eixo de sa'da] consulte a p#gina 13B

61; Relaciones de transmisi0n 6i^n 1Jn7;
67; N"mero de etapas
63; Dimensionado espec'fico para cada aplicaci0n con NCP % www.neugart.com
6W; Valores para chaveta 6c0digo `A{;: para carga fluctuante
6@; Valido para 35.555 revoluciones del eje de salida] ver p#gina 13>

(2+.)'-:&%#&.) (2-.)'-:&%#&.)
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Rota"#es de acionamento Velocidades de entrada HLAE07 0 HLAE090 HLAE110 i (1) z(2)

Rota(/o de acionamento 
t!rmico m!dia em T 7N e S16W;6@;

Velocidad t!rmica media 
de entrada con T 7N y S16W;6@; n1N min-1

3555 7@55 7555 3

1

3555 7@55 7555 W

3555 7@55 7555 @

3555 7@55 7555 >

3555 7@55 7555 8

3555 7@55 7555 15

3@55 3555 7@55 9

7

3@55 3555 7@55 17

3@55 3555 7@55 1@

3@55 3555 7@55 1B

3@55 3555 7@55 75

3@55 3555 7@55 7@

3@55 3555 7@55 37

3@55 3555 7@55 W5

3@55 3555 7@55 BW

3@55 3555 7@55 155
Rota(/o m#xima  
de acionemento 6W;

Velocidad mec#nica  
m#x. de entrada 6W; n1Limit min-1 13555 >555 B@55

Torques de sa!da Pares de salida HLAE070 HLAE090 HLAE110 i (1) z(2)

Torque de parada 
de emerg*ncia 63;

Par de salida 
en emergencia 63; T7Stop Nm

@B 1>5 735 3

1

BB 1>W 315 W

B5 1BW 3W7 @

@5 135 7>5 >

3B 155 7W5 8

35 >B 195 15

BB 1>W 31W 9

7

BB 1>W 3W7 17

BB 1BW 3W7 1@

BB 1>W 3W7 1B

BB 1>W 3W7 75

B5 1BW 3W7 7@

BB 1>W 3W7 37

B5 1BW 3W7 W5

3B 155 7W5 BW

35 >B 195 155

61; Redu(/o 6i^n 1Jn7;
67; Numero de est#gios
63; 1555 vezes permitido
6W; Disposi(/o espec'fica de aplica(/o das rota()es  

com NCP % www.neugart.com
6@; Defini(/o consulte a p#gina 13B
6B; Rota(/o de acionamento t!rmico m!dia em @5= T 7N e S1

61; Relaciones de transmisi0n 6i^n 1Jn7;
67; N"mero de etapas
63; Valido 1555 veces
6W; Dimensionado de velocidades espec'ficas para cada aplicaci0n  

con NCP % www.neugart.com
6@; Definiciones ver p#gina 13>
6B; Velocidad t!rmica media de entrada con @5= T 7N y S1

(2+.)'-:&%#&.) (2-.)'-:&%#&.)

177

 "#$



 "
#$

 "#$

Desenho (1) Geometr!a (1) HLAE070 HLAE090 HLAE110 z (2) Code

Di\metro da fura(/o de $xa(/o Di#metro de amarres de  salida D1 @B >@ 95

Di\metro do eixo sa'da Di#metro del eje de salida D3 h > 1W 75 7@

Yase do eixo de sa'da Raiz del eje de salida DW 75 7@ 3@

Di\metro de centragem de sa'da Di#metro de centraje de salida D@ h> W5 @8 B@

Di\metro da carca(a Di#metro de carcasa DB B9 88 159
Rosca x Profundidade de  
montagem Rosca de montaje x profundidad G1 Wx M@x11 MBx17 M8x75

Comprimento total m'n. Longitud total m'n. L1
173,@ 1WB 191 1
13@,@ 1BB 719 7

Comprimento da carca(a Longitud carcasa L7
@7,8 B8,5 89,5 1
BW,8 88,5 11>,5 7

Comprimento do eixo sa'da Longitud del eje de salida L3 W1,> @5 BB,@
Profundidade de centragem 
sa'da

Profundidad del centraje de 
salida L> 15 13 1W

Di\metro do eixo de entrada Di#metro del sistema de amarre 
de entrada D7B

Mais informa()es na p#gina 17@ 
M#s informaci0n en la p#gina 17@

Di\metro eixo do motor  jBJkB Di#metro del eje motor  jBJkB D75

As dimens)es variam de acordo com o &ange 
do motorJredutor. 

As dimens)es do &ange de acionamento espec'$cas 
do motor podem ser consultadas no Tec Data Finder 
para cada motor em espec'$co em www.neugart.com

 
Las medidas var'an en funci0n de la brida 

del motorJreductor. 
Las geometr'as de brida de entrada espec'$cas de ca da 

motor se pueden consultar de forma espec'$ca para 
cada motor en el Tec Data Finder bajo www.neugart.c om

Comprimento m#ximo permitido 
para o eixo do motor

Longitud m#x. admitida del eje 
motor

L75
Comprimento minimo permitido 
para o eixo do motor

Longitud m'n admitida del eje 
motor

Di\metro de centragem de 
entrada Di#metro del centraje de entrada D71

Comprimento da centragem de 
entrada

Profundidad del centraje de 
entrada L71

Di\metro do furo circular  
acionamento

Di#metro de los amarres de 
entrada D77

Comprimento do &ange do motor Longitud brida motor L77

Dimens/o diagonal acionamento Desplazamiento del eje D73
Rosca x Profundidade de  
montagem Rosca de montaje x profundidad G3 Wx

Eixo de sa'da com chaveta 
6DIN B88@-1;

Eje de salida con chavetero 
6DIN B88@-1; A @x@x75 A BxBx7@ A 8x>x3@

A

Chaveta 6DIN B88@-1; Anchura de chaveta 6DIN B88@-1; Y1 @ B 8
Altura do eixo incluindo a 
chaveta 6DIN B88@-1;

Altura del eje con chaveta 
6DIN B88@-1; H1 1B 77,@ 78

Comprimento do eixo at! o corpo Longitud del eje desde centraje LW 7B 37 W@

Comprimento da chaveta Longitud de la chaveta L@ 75 7@ 3@

Dist\ncia do $m do eixo Distancia desde el extremo del 
eje LB 7 7,@ @

Furo de centragem 
6DIN 337, Forma DR;

Punto de centrado 
6DIN 337, forma DR; | M@x17,@ MBx1B M15x77

Eixo de sa'da liso Eje de salida liso

B
Comprimento do eixo at! o corpo Longitud del eje desde centraje LW 7B 37 W@

B1

D1

L21

L20

L7

L6

L5

L4

L3

D23

G3

Z

L2L22

L1

H
1

D
20 D
3

D
4

D
5

D
6

D
26

D
21

G1

D22

61; As medidas em mm
67; Numero de est#gios

61; Las medidas en mm
67; N"mero de etapas

Representa(/o corresponde a um HLAE5>5 J de 1 est#gio J Flange de sa'da com chaveta J 11 mm Acoplamento J Flange de adapta(/o % }ma pe(a J Y@ Tipo de flange motor 
La representaci0n corresponde a un HLAE5>5 J de una etapa J Eje de salida con chavetero J 11 mm Sistema de amarre J Ajuste del motor % 1 pieza J Y@ Tipo de brida motor

Todas as outras variantes podem ser consultadas no Tec Data Finder em www.neugart.com % Todas las dem#s variantes se pueden descargar del Tec Data Finder bajo www.neugart.com

(#5$%)H$) (#5$%)#.%$)
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