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Nosso HLAE ! "nico: ! o primeiro redutor planet#rio do mundo
com Hygienic Design certi$cado % &ex'vel, sem parmfusos radiais,
potente, simples e r#pido de limpar. Ele foi conceb ido para
aplica()es em #reas sens'veis, como produtos farmac  *uticos,
cosmlticos e alimentos.

) Mont#vel em todas as posi()es espaciais

£ Ajuste individual do &ange de adapta(/o do motor

£ Sem manuten(/o devido a lubri$ca(/o paratodaavi da
© Sentido de rota(/o igual

£ Diversas op()es de eixo de sa'da

£ Engrenagem precisa

£ Veda()es FFKM para elevada resist*ncia
gu'mica e resist*ncia ao calor, por pedido
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Nuestro HLAE es "nico: se trata del primer reductor planetario
del mundo con Dise+o Higilnico certi$cado % &exib le, sin tornillo
radial, potente y aun as' de limpieza sencilla y r# pida. Ha sido
desarrollado espec'$camente para aplicaciones en # reas sensi-
bles, como los sectores farmac!utico, cosml'ticoy a limentario.

@ Se puede montar en cualquier posiciOn

£ Adaptacion individual de la brida de entrada al mot or

@ Libre de mantenimiento, gracias a la lubricaciOn de por vida
 Sentido de giro bi-direccional

) Numerosas variantes de eje de salida

£ Dentado preciso

£ Sobre solicitud, juntas de FFKM, para una mayor res istencia
a las sustancias qu'micas y a las temperaturas elev adas
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Nosso HLAE ! "nico no mundo. 2 o pri- A superf'cie polida por eletrOlise ! uma

meiro redutor planet#rio certi$cado por caracter'stica-chave de nosso redutor

3-A RPSCQC. 2 ideal para a produ(/o planet#rio HLAE. Isso supera os padr)es

na ind"stria alimentar, farmac*utica ou de higiene comuns e permite ainda uma

cosmltica. limpeza ass!ptica r#pida, mesmo sob alta
press/o.

® C.%-2"$5'02/-#&,12/5%%-$'

61$DE?$1 B >%#&2'$?$/)3-#1
O kit de veda()es do HLAE, de montagem O HLAE n/o precisa de parafusos radiais.
livre, oferece a m#xima prote(/o higi*nica e Ele oferece a m#xima &exibilidade para
! usado universalmente para diferentes es- liga(/o do redutor planet#rio Hygienic
pessuras de paredes. Ele oferece a m#xima Design a um motor. Isso garante uma
&exibilidade para adapta(/o 4 m#quina. superf'cie absolutamente livre de v/os,

sem restri()es.

D ($'5.%-2F$'02/-#&,12/5%%-$'
61$D#G1$

El kit de sellado libremente posicionable del B >%#E&."'I$+.%+."1.'5#/$'0./
HLAE proporciona una protecciOn higilnica +.9%0+%'1.'5#/%

m#xima y encuentra, por consiguiente, apli-
caciOn universal para diferentes espesores
de pared. Gracias a ello permite una &exi-
bilidad m#xima en lo que a la conexiOn a la
m#quina se re$ere.

EIHLAE no necesita tornillo radial. Gracias
a ello le permite una &exibilidad m#xima
en la conexiOn del reductor planetario de
Dise+o Higi!nico con su motor. De esta
forma queda garantizada sin restricciones
una super$cie totalmente libre de espacios

muertos.
B A" [#+2+'8$]-#64#82+2 B AS1H50#2'&.%6'/204+$="1
Nuestro HLAE es "nico en el mundo. )$",/#+2+
Se t.rata del primer reductor planetario La superscie electropulida es una caracter-
cert|$caqO segn A RP_SCQC' stica principal de nuestro reductor de plane-
Por con§|gU|ente, resulta .|d0ne_o para !a tarios HLAE. Por consiguiente, supera los
produccpn en las |ndgstr|as alimentaria, est#ndares de higiene habituales y permite
farmaciuica o cosmitica. as' realizar con rapidez una limpieza as!pti-

ca, incluso hajo alta presion.
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Code [Caracteristicas do Redutor s HLAEO70 HLAEO090 HLAE110 )
del reductor

Carga do eixo de salda Carga sobre el eje de salida -- H LAEO70 HLAE090 HLAE110 ‘

Momento de inercia Mpmentodeinercia | | |  HLAEO70 HLAE090 HLAE110 7 o |
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Representa(/o corresponde a um HLAE5>5 J de 1 est#gio J Flange de sa'da com chaveta J 11 mm Acoplamento J Flange de adapta(/o % }ma pe(a J Y@ Tipo de flange motor
La representaciOn corresponde a un HLAE5>5 J de una etapa J Eje de salida con chavetero J 11 mm Sistema de amarre J Ajuste del motor % 1 pieza J Y@ Tipo de brida motor

Todas as outras variantes podem ser consultadas no Tec Data Finder em www.neugart.com % Todas las demfs variantes se pueden descargar del Tec Data Finder bajo www.neugart.com

Altura do eixo incluindo a
chaveta 6DIN B88@-1;

Comprimento do eixo at! o corpo
Comprimento da chaveta
Dist\ncia do $m do eixo

Furo de centragem
6DIN 337, Forma DR;

Eixo de sa'da liso

Comprimento do eixo at! o corpo

5L As medidas em mm
57 Numero de est#gios

Altura del eje con chaveta
6DIN B88@-1;

Longitud del eje desde centraje
Longitud de la chaveta
Distancia desde el extremo del
eje

Punto de centrado

6DIN 337, forma DR;

Eje de salida liso

Longitud del eje desde centraje
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